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CARACTERISTICAS TECNICAS

Lente
Sistema video

;é( Profundidad nominal 100 m
g "¢ . L.
)? Velocidad méaxima 1,50 m/s
3D Potencia maxima 500w
moviments Motorizacion 3D avance/retroceso, derechalizquierda, arriba/abajo
A _ Alimentacion Maxima 32 VCC (2 baterias x 12V 44Ah).
“light Traccion umbilical 200 Kg
intensity Chasis Estructura tubular estanca en aluminio anodizado
Cable umbilical 50 0 100m, flotabilidad neutra positiva 0 negativa
Temperatura de trabajo -20° a 50°
. DIMENSIONES / PESO
video/pc
out Medidas principales 640x410x260 mm
Peso total bleeper 10kg
Peso umbilical 50 m 7 Kg., 100 m 18 Kag.
camera .
420 lines SISTEMA DE VISION
Cémara TV CCD Color 1/3", 420 lineas de resolucion
@ Orientacion Camara 160° vertical

3,6mm Angulo vision 74°
PAL, NTSC opcional

P lluminacion Halbgena 2 focos de 35 w, graduables
& Consola Joystick, pulsadores, display LCD color 7" panoramica
camera Datos Compas, profundimetro

160° moviment
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Salida exterior

Video compuesto para TV, PC y grabador

Praes enl: 5

Underwater

e X p

Orers

]

Pol. Ind. Can Magi

C/ Joan Buscalla, s/n, nave 1

08190 Sant Cugat del Vallés (Barcelona)
Www.praesentis.com

bleepeéer -pPra

ROBOT SUBACUATICO

visualizacién directa de las profundidades
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ROBOT SUBACUATICO <&

Bleeper Pro es un explorador subacuatico profesional, que
destaca por sus reducidas dimensiones y su gran
versatilidad .

El control del Bleeper Pro se realiza desde superficie
mediante un maletin estanco de control, con pantalla de
alta resolucién integrada e informacion relativa a los datos
de orientacion y profundidad.

Bleeper Pro se convierte para sus usuarios en una
herramienta de gran utilidad para aplicaciones
profesionales y de ocio como inspeccion de fondeo,
revision de hélices y quillas, control de instalaciones
portuarias, arqueologia submarina, deteccion de bancos
de peces, etc..
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Inspeccion de boyas y cadenas, Grabaciones de ocio

anclas encalladas y inspeccion y mantenimiento, hélices
problemas en compuertas
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Revision de instalaciones portuarias, Inspeccion anclajes y amarres,
visualizacion de pozos y fosas, verfficar profundidad de dragado y
construcciones marinas mantenimiento en piscifactorias

Rescate submarino, bisqueda de
personas u objetos

control de artes de pesca y estudios
medioambientales

VISION

Mediante el monitor LCD,
integrado en el maletin estanco,
se observan los fondos marinos
y objetos, con lectura relativa
a profundidad y compéas en
pantalla.

FACIL

Su manejo, a través del maletin
de control, es sencillo, preciso,
claro y muy intuitivo.

ACCION

Gracias a sus tres motores,
este ROV se puede dirigir hasta
lugares de dificil acceso.

Su cable umbilical de hasta
100 metros y su potencia permite
abarcar un amplio radio de
trabajo.

COMPACTO

Sus dimensiones y su reducido
peso permiten ser transportado
facilmente y manipulado por un
solo individuo, consiguiendo
una puesta en marcha sencilla y
rapida.

Robot subacuéatico
bleeper pro

Médulo de control
del robot , con
pantalla de 7"

Umbilical de baja
tension y de
seguridad en
diferentes medidas

Caja conexiones
entre control,
umbilical y
alimentacion

Cables auxiliares

Maleta de
transporte
con ruedas

Laser de medicion
comparativa

Kit de alimentacion
a alta tension con
armario

alimentacion vy
umbilical D7 mm
hasta 200 metros



